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ASENKRON MOTORLAR ICIN KOMPANZASYON

Bir asenkron motorun bireysel kompanzasyonu igin gerekli kondansatdr gicd, motorun bogta galigma miknatislama
akrmnin glodndn yaklayik %80 na eyitti

Q-=09%3*U_*I_ U, motorun anma geslimi , & - motorun bosta calhisma skemidic
i @kemnIn Siglimesi momikln degiise. motor piaka degeren yardimiyia Qs yakiagi ciarai hesapianabiir

Q- =09%*P, /npy*(1-Cos8,) (Cos 8, + Sm8,) Py : Motorun anma akitif glici (kW)

n : Motorun vesimi
Cos 8, - Motorun anma glgte glic katsayrs:

Yiidiz-Upgen anahtariar ile yol verilen motorlara ait kendansatérier. motor sargilannin uglaning paralel bagianir
Kondansatirer, motor sargilan de birlikte devraye gifp gikarar. ki tehiikeli olay vardir

1. Yildiz baglama durumndan Gggen baglama durumuna gegerken, cok kisa bir siire sebakeden aynima durumu ofur ve
bu durumda biylk dengeleme akimlan olugur. Bu da motorun, kondansatrierin ve bajlama elemanlannin agin
zorlanmasina yol agar. Kullanilan ekipmann bu duruma uygun segilmesi gerekir.

2_Devraden aynilan motor, Enetk ensgisi de dSnmeye devam aeder. Sargilars bafh kondansaiSrianden
alimini gekarek generatdr olarak caligmaya baglar. Bu istenmeyen durumu dnlemek igin 25 kW sonr.
motorarda kondansatSrler ayn bir anahtar Gzennden motor Gggen bajlandikian sonra sargilara waiﬂ baﬁlannr

Bzenliron motorun anma gicine gors kondansatir degerlen
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Yiidz-iggen anahtan ile yol alan bir asenkron motaora, le 5‘"!“'3‘:'99‘9“ yo! alan bir asenkkron
@ggen konumunda kondansatdderin paralel baglanmas: TRCNONAN . NN
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